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OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. OkreSlenie przedmiotu zamowienia

1.1. Rodzaj, nazwa i lokalizacja ogdlna przedsi¢wzigcia.

ROZBUDOWA BUDYNKU URZEDU GMINY POLEGAJACA
NA BUDOWIE WINDY i WIATROLAPU WRAZ Z ELEMENTAMI
PRZEBUDOWY BUDYNKU URZEDU GMINY i BANKU w TRYNCZY

Uczestnicy procesu inwestycyjnego /wpisaé odpowiednie dane po rozstrzygnigciu
przetargu, a przed zawarciem umowy/

1) ZamawiajaCy = . . . oottt



SPECYFIKACJE TECHNICZNE OGOLNE
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

01. WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot STO

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania

1 odbioru robo6t budowlanych zwigzanych z ROZBUDOWA BUDYNKU URZEDU GMINY
POLEGAJACA NA BUDOWIE WINDY i WIATROLAPU WRAZ Z ELEMENTAMI
PRZEBUDOWY BUDYNKU URZEDU GMINY i BANKU w TRYNCZY

2. Zakres stosowania STO
Niniejsza specyfikacja jest cze$cig sktadowa dokumentacji przetargowej i1 zatgcznikiem
umowy na realizacj¢ robot budowlanych okreslonych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STO

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogoélne, wspolne dla
wszystkich robot, réwniez w przypadkach matych prostych robdt i1 konstrukeji
drugorzednych o niewielkim znaczeniu, dla ktoérych istnieje pewnos¢, ze podstawowe
wymagania beda spelnione przy zastosowaniu metod wykonania na podstawie
doswiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlanej, dla ktérych odstgpiono od
sporzadzenia Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (STO).

1.4. Okreslenia podstawowe

Ilekro¢ w STO jest mowa o:

1. robotach budowlanych - nalezy przez to rozumie¢ budowg, a takze prace polegajace
na przebudowie, montazu, remoncie lub rozbiérce obiektu budowlanego.

2. dokumentacji budowy - nalezy przez to rozumie¢ pozwolenie na budowe wraz
z zalaczonym projektem budowlanym, dziennik budowy, protokoty odbiorow
czesciowych 1 koncowych, w miare potrzeby, rysunki

1 opisy shuzace realizacji obiektu, operaty geodezyjne i ksigzke obmiardw.

3. aprobacie technicznej - nalezy przez to rozumie¢ pozytywng ocen¢ techniczng
wyrobu, stwierdzajaca jego przydatnos$¢ do stosowania w budownictwie.

4. wyrobie budowlanym - nalezy przez to rozumie¢ wyrdb w rozumieniu przepiséw o
ocenie zgodnos$ci, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub
zastosowania w sposob trwaly w obiekcie budowlanym, wprowadzany do obrotu jako
wyrob pojedynczy lub jako zestaw wyborow do stosowania we wzajemnym polaczeniu
stanowigcym integralng catos$¢ uzytkowa.

5. dzienniku budowy - nalezy przez to rozumie¢ dziennik wydany przez wlasciwy organ
zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robot
budowlanych oraz zdarzen 1 okolicznosci zachodzacych w czasie wykonywania robot.
6. kierowniku budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce robot, upowazniona do
kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu,
ponoszaca ustawowa odpowiedzialnos¢ za prowadzong budowe.

7. rejestrze obmiardw - nalezy przez to rozumie¢ - akceptowang przez Inspektora
nadzoru ksigzke z ponumerowanymi stronami, stuzaca do wpisywania przez Wykonawce
obmiaru dokonanych robdt w formie wyliczen, szkicow 1 ewentualnie dodatkowych
zalacznikow. Wpisy w rejestrze obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora
nadzoru budowlanego.

8. odpowiedniej zgodnosci - nalezy przez to rozumieé¢ zgodnos¢ wykonanych robot
dopuszczalnymi tolerancjami, a jesli granice tolerancji nie zostaty okre$lone, z
przecigtnymi tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot
budowlanych.



9. poleceniu Inspektora nadzoru - nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia
przekazane Wykonawcy przez inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu
realizacji robot lub innych spraw zwigzanych

z prowadzeniem budowy

10.przedmiarze robdt - nalezy przez to rozumieé zestawienie przewidzianych do
wykonania robdt wedhug technologicznej kolejnosci ich wykonania wraz z obliczeniem
1 podaniem ilo$ci robot w ustalonych jednostkach przedmiarowych.

11.teren budowy - nalezy przez to rozumie¢ przestrzen, w ktdrej prowadzone sg roboty
budowlane wraz z przestrzenig zajmowang przez urzgdzenia zaplecza budowy

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, STO i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Przekazana dokumentacja projektowa ma zawiera¢ opis, cze$¢ graficzng, obliczenia i
dokumenty, zgodne

z wykazem podanym w szczeg6élowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podzial na
dokumentacje projektowa dostarczong przez Zamawiajacego i sporzadzonag przez
Wykonawce.

1.5.3.Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i STO

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy
stanowig zatgczniki do umowy, a wymagania wyszczeg6lnione w choéby jednym z nich
sa obowigzujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byty w catej dokumentac;ji.
Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedow lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru,
ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku stwierdzenia ewentualnych
rozbiezno$ci podane na rysunku wielkosci liczbowe wymiarow sg wazniejsze od odczytu
ze skali rysunkéw. Wszystkie wykonane roboty 1 dostarczone materiaty maja byc¢
zgodne z dokumentacja projektowa i STO.

Wielkosci okreslone w dokumentacji projektowej i w STO bedg uwazane za wartosci
docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu
tolerancji.

Cechy materiatow i elementoéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé zgodno$¢
z okreslonymi  wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé
dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy dostarczane materiaty lub
wykonane roboty nie beda zgodne z dokumentacja projektowa lub STO i majg wplyw
na niezadowalajacg jakos$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione
innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot Wykonawca
dostarczy, zainstaluje 1 bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w
tym:

porgcze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, wszelkie inne $rodki niezbedne do
ochrony robot, wygody spotecznosci 1 innych.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie 1 przyjmuje si¢, ze
jest wlaczony w ceng umowna.



1.5.5.0chrona $srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy 1 wykonywania robot wykonczeniowych Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac teren budowy w nalezytym tadzie i porzadku,

b) podejmowa¢ wszelkie konieczne kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepisow i
norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wtasnosci spotecznej, a wynikajacych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac sie do tych wymagan, Wykonawca bedzie miat szczegdlny wzglad na srodki
ostrozno$ci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i1 ciekdbw wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

€) mozliwos$cig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywacé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany
odpowiednimi przepisami, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynowych oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywolanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel wykonawcy.
1.5.7.0chrona wlasnosci publicznej i prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i urzadzen zlokalizowanych na terenie
obiektu, na powierzchni terenu i pod jego poziomem, takze instalacje wewnetrzne i
uzbrojenia terenu (rurociagi, kable itp.). Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie 1
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie
powiadomi Inspektora nadzoru i zainteresowanych uzytkownikéw oraz begdzie z nimi
wspolpracowal, dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania
uszkodzenia instalacji wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

1.5.8.0graniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na oS przy
transporcie materiatdéw 1 wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne
zezwolenia od wtadz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow.

1.5.9.Bezpieczenstwo 1 higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa 1 higieny pracy. W szczegdlnosci wykonawca ma obowigzek zadbac,
aby personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla
zdrowia oraz niespetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca
zapewni 1 bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na
budowie.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej
nie podlegaja odrebnej zaptacie 1 s3 uwzglednione w cenie umowne;.



1.5.10.Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materiaty i
urzadzenia uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty odbioru koncowego robot.

1.5.11.Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy
administracji panstwowej i samorzadowej, ktore sa w jakikolwiek sposdb zwigzane z
robotami 1 bedzie w petlni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisoOw i
wytycznych podczas prowadzenia robot.

2. MATERIALY

2.1, Zrédta uzyskania materiatow

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru szczegotowe informacje dotyczace,
zamawiania materialdw 1 odpowiednie aprobaty techniczne lub $wiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia ciagtych badan okreslonych w STO w
celu udokumentowania, ze materialy uzyskane z dopuszczalnego zrdédia spetniajg
wymagania STO w czasie postgpu robot. Materialy budowlane powinny spetniac
wymagania jako$ciowe okreslone Polskimi Normami, aprobatami technicznymi, o
ktorych mowa w Szczegodtowych Specyfikacjach Technicznych (STO).

2.2. Materiaty nieodpowiadajace wymaganiom jako$ciowym

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i
niezaplaceniem.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy beda one
potrzebne do robdt, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja
jakos$¢ 1 wlasciwos¢ do robodt 1 byty dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.
Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy. Liczba 1 wydajno$¢ sprzetu bedzie
gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, STO i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym umow3.
Sprzet do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy.
Bedzie spetnial normy ochrony srodowiska 1 przepisy dotyczace jego uzytkowania.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktore
nie wptyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych
materialow.

4.2. Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace
przepiséw ruchu drogowego

w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie 1 innych parametrow technicznych.
Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.



5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz za jako$¢
zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami STO, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora
nadzoru. Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i
elementow robdt beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w STO, a takze w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robdt beda wykonywane przez
Wykonawce nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba
wstrzymania rob6t. Skutki finansowe z tytulu wstrzymania robot w takiej sytuacji ponosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jako$ci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za peilng kontrole jakosci robot i1 stosowanych
materialdow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac w to personel,
laboratorium, sprzet, zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania
probek i badan materialow oraz robot.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdow oraz robot
z czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i STO. Wszystkie koszty
zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialdow 1 robot ponosi
Wykonawca.

6.2. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:

1. posiadajg certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z
kryteriami technicznymi okre§lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wiasciwych przepisow i informacji o ich istnieniu zgodnie z
rozporzadzeniem MSWiA z 1998 r. (Dz. U. 99/98),

2. posiadaja deklaracje¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

* Polska Norma lub

* aprobata techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sg objete ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja
okreslona w pkt. 1 1 ktore spetniajg wymogi STO.

3. znajduja si¢ w wykazie wyrobow, o ktorym mowa w rozporzadzeniu MSWiA z 1998
r. (Dz. U. 98/99).

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sg wymagane przez STO, kazda
ich partia dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob
jednoznaczny jej cechy. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda
odrzucone.

6.3. Dokumenty budowy

6.3.1 Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem urzgdowym obowigzujacym
Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od przekazania wykonawcy terenu budowy do
konca okresu gwarancyjnego. Prowadzenie dziennika budowy zgodnie z § 45 ustawy
Prawo budowlane spoczywa na kierowniku budowy. Zapisy w dzienniku budowy beda
dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu bezpieczenstwa ludzi i
mienia oraz technicznej strony budowy.

Zapisy beda czytelne, dokonane trwala technika, w porzadku chronologicznym,
bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw. Zataczone do dziennika budowy protokoty
1 inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zalacznika 1 opatrzone datg 1
podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda



przedtozone Inspektorowi nadzoru do ustosunkowania si¢. Decyzje Inspektora nadzoru
wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub
zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania
si¢. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen
Wykonawcy robot.

6.3.2. Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementow robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ sukcesywnie
w jednostkach przyjetych w kosztorysie.

6.3.3. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych, nastepujace dokumenty:

a) pozwolenie na budowe,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

C) protokoty odbioru robot,

d) protokoty z narad i ustalen,

e) plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

6.3.4. Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy bgda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i
przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie z
dokumentacja projektowa

i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru
0 zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem. Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiarow. Jakikolwiek btad lub
przeoczenie (opuszczenie) w ilo$ci robot podanych w kosztorysie ofertowym lub gdzie
indziej w STO nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot.
Bledne dane zostang poprawione wg ustalen Inspektora nadzoru na pismie.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci robot 1 materiatow

Zasady okreslania ilosci robot podane sa w odpowiednich specyfikacjach technicznych i
KNR-ach oraz KNNR-ach. Jednostki obmiaru powinny by¢ zgodne z jednostkami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i kosztorysowe;j.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i1 sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang
dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan
atestujacych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji. Wszystkie
urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym
okresie trwania robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich STO, roboty podlegaja nastepujacym odbiorom:
a) odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,



b) odbiorowi cz¢$ciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakos$ci
wykonywanych robét oraz ilosci tych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna
zakryciu. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego
postepu robot. Odbioru tego dokonuje Inspektor nadzoru. Gotowos$¢ danej czgsci robot
do odbioru zglasza wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie
p6zniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru. Jakos$¢ i ilo$¢ robot ulegajacych
zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet
wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji
z dokumentacja projektowa, STO i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czgsci robot. Odbioru
czesciowego robdt dokonuje sie dla zakresu robdt okreslonego w dokumentach
umownych wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robdt dokonuje
Inspektor nadzoru.

8.4. Odbidr koncowy

8.4.1. Zasady odbioru koncowego robot

Odbior koncowy robdt polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w
odniesieniu do zakresu

(ilosci) oraz jakos$ci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego
bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy.

Odbidr koncowy robdt nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od
dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robot i przyjecia dokumentow,
o ktorych mowa w punkcie 8.4.2. Odbioru ostatecznego robot dokona komisja
wyznaczona przez Zamawiajacego w obecno$ci Inspektora nadzoru i Wykonawcy.
Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania
rob6t z dokumentacja projektowa i STO.

W toku odbioru koncowego robdt, komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w
trakcie odbiorow robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbioréw czesciowych,
zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupehniajacych i1 robdt poprawkowych. W
przypadkach nie wykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robot
uzupetniajacych w poszczegdlnych elementach konstrukeyjnych i wykonczeniowych,
komisja przerwie swoje czynnosci 1 ustali nowy termin odbioru koncowego. W
przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako§¢ wykonywanych robot w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja
projektowa 1 STO z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w
stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru koncowego

Podstawowym dokumentem jest protokét odbioru koncowego robot, sporzadzony wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace
dokumenty:

1. dokumentacje powykonawcza oraz dokumentacje budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonania robot,

2. szczegdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew.



uzupeltniajace lub zamienne),

3. ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaroéw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z STO
6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow,
certyfikaty na znak bezpieczenstwa zgodnie z STO,

7. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca
wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupeiniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych 1 robot uzupetniajacych wyznaczy komisja i
stwierdzi ich wykonanie.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem
wad, ktore ujawnig si¢ w okresie gwarancyjnym i r¢kojmi.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,,0dbiér koncowy robot".

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu przyjeta przez Zamawiajacego w
dokumentach umownych.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajgce si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w STO i
w dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe robdt beda obejmowac:

* robocizn¢ bezposrednig wraz z narzutami,

* warto§¢ zuzytych materialow wraz z Kkosztami zakupu, magazynowania,
ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy,

* warto$¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,

» Kkoszty posrednie i zysk kalkulacyjny,

+ podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami, ale z wylaczeniem podatku
VAT

Podstawg do wystawienia faktury za wykonanie robot bedzie, potwierdzony przez
Inspektora Nadzoru, protokoét wykonania i odbioru robét ustalony w oparciu o
zaawansowanie robot w danej branzy dla poszczegélnych elementdw robdt. Szczegoty
rozliczenia Wykonawcy z Inwestorem regulujg zapisy umowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawy

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (tekst jednolity Dz. U. z 2013 r. Nr
1409

z p6zniejszymi zmianami

2. Ustawa o systemie oceny zgodnos$ci (Dz.U.02.166.1360).

3. Ustawa o ogolnym bezpieczenstwie produktu (Dz.U. 00.15.179).

4. Ustawa o ochronie niektorych praw konsumentéw i o odpowiedzialnosci za szkode
wyrzadzong przez produkt niebezpieczny (Dz.U. 00.22.271).

Rozporzadzenia

1. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbidrki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane
dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108 pdz. 953).



2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. z
2003 r. Nr 48 poz. 401).

3. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 30 pazdziernika 2002 r. w sprawie
minimalnych wymagan dotyczacych bezpieczenstwa 1 higieny pracy w zakresie
uzytkowania maszyn przez pracownikow podczas pracy.

4. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 30 wrze$nia
2003 r. zmieniajace rozporzadzenie w sprawie minimalnych wymagan dotyczacych
bezpieczenstwa 1 higieny pracy w zakresie uzytkowania maszyn przez pracownikow
podczas pracy.

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

SST 1 ROBOTY ROZBIORKOWE I DEMONTAZOWE KOD CPV45110000 -1

1.1. WSTEP

1.1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
rozbioérkowych i demontazowych .

1.1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja niniejsza jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i

Realizacji zadania. Ustalenia zawarte w niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej
obejmuja  wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu wykonanie robot
rozbiérkowych nastgpujacych elementow:

Zabezpieczenie miejsca prowadzenia robot

Rozbidrka podokiennikéw, $cianek dziatowych

Tymczasowe podparcie stropow.

Wykonanie nadprozy i oworow.

Wywiezienie i utylizacja odpadow.

1.2. MATERIALY

Wszystkie materialty pochodzace z rozbiorek 1 nadajace si¢ do ponownego
wbudowania

nalezy przekaza¢ Inwestorowi, a miejsce ich skladowania i sposdb zabezpieczenia
uzgodni¢ z Inspektorem Nadzoru.

1.3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot rozbiérkowych powinien wykazaé si¢
mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu :

- elektronarzedzi do robot rozbidrkowych,

- pojemnikow do gromadzenia materiatow pochodzacych z rozbiorki,

- samochodow do przewozu materiatoéw z rozbidrek.

1.4. TRANSPORT

Transport materialdw pochodzacych z rozbidérek powinien odbywacé sie srodkami
transportu przeznaczonymi do tego celu. Wykonawca stosowaé si¢ bedzie do
ustawowych ograniczen obcigzenia na os przy transporcie materiatOw/sprzgtu na 1 z
terenu Robot. Liczba srodkow transportu bgdzie zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnie
z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera, w
terminie przewidzianym umowa. Srodki transportu nieodpowiadajace warunkom
dopuszczalnych obcigzen na osie mogg by¢ uzyte przez Wykonawce pod warunkiem
przywrocenia do stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog publicznych na koszt
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Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach
do Terenu Budowy.

1.5. WYKONANIE ROBOT

Przed przystapieniem do robot rozbidrkowych nalezy wykona¢ wszystkie niezbedne
zabezpieczenia. Roboty rozbiérkowe nalezy wykonywaé¢ z zachowaniem maksimum
ostroznos$ci, doktadnie przestrzegajac przepisOw bezpieczenstwa pracy.

Odpady powstate wskutek rozbiorki, w tym gruz i ewentualne odpady
niebezpieczne, Wykonawca niezwlocznie i na wlasny koszt przekaze podmiotom
posiadajgcym wymagane obowigzujagcymi przepisami zezwolenia wiasciwego organu
na prowadzenie dziatalnosci w zakresie gospodarki odpadami

1.6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STO.

Poszczegdlne etapy wykonania robot rozbidorkowych powinny by¢ odebrane i
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

1.7. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w STO. Poszczegdlne etapy wykonania robodt
rozbiorkowych powinny by¢ odebrane i zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.
Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru, po zgloszeniu przez Wykonawce robot do
odbioru. Odbior powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajagcym wykonanie
ewentualnych po prawek bez hamowania postepu robot. Roboty poprawkowe
Wykonawca wykona na wlasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem Nadzoru

1.8. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STO ,,Wymagania ogdlne” pkt.
8. Placi si¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i
odebranymi przez Inspektora nadzoru, mierzone w jednostkach podanych w pkt. 7.

SST 2 - ROBOTY ZBROJARSKIE | BETONIARSKIE.

2.1. WSTEP

2.1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania

1 odbioru robot polegajacych wykonaniu robdt zbrojarskich 1 betoniarskich .

2.1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

2.1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
Z remontem pomieszczen sagdu tj. wykonaniem fundamentu windy, osadzeniem nadprozy
2.2. MATERIALY

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w
STO

»Wymagania og6élne" pkt 2.

- stal zbrojeniowa A-Ill,

- beton konstrukcyjny C25/30.

2.3.SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podane w STO ,,Wymagania ogdlne" pkt 3.

Do wykonania prac zwigzanych z uktadaniem zbrojenia i betonowaniem nalezy uzy¢
narze¢dzi przewidzianych do tych robot takich jak gietarki, prosciarki, ew. zgrzewarki,
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wibratory do zageszczania betonu itp. oraz narzedzi i elektronarzedzi potrzebnych do
ulozenia deskowan i zbrojenia.

2.4 TRANSPORT

Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w STO ,,Wymagania ogdlne" pkt 4.
Mieszankg¢ betonowa nalezy transportowac z centralnej betoniarni specjalistycznymi
samo chodami dostosowanymi do przewozu betonu, zachowujac jej odpowiednig
temperature i Czas przewozu.

2.5.WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot podano w STO ,,Wymagania ogolne" pkt 5.

2.5.1 Wykonywanie zbrojenia.

Prety 1 walcowki przed ich uzyciem do zbrojenia konstrukcji nalezy oczysci¢ z rdzy,
luznych ptatkéw rdzy, kurzu i btota. Prety zbrojenia zanieczyszczone thuszczem (smary,
oliwa) lub farbg olejng  nalezy opala¢ np. lampami lutowniczymi az do
calkowitego usunigcia zanieczyszczen. Czyszczenie pretow powinno by¢ dokonywane
metodami nie powodujacy zmian we wiasciwosciach technicznych stali

ani pozniejszej ich korozji. Prety stalowe uzyte do wykonania wktadek zbrojeniowych
powinny by¢ wyprostowane. taczenie pretow nalezy wykonywaé zgodnie z
postanowieniami normy PN-84/B- 03264. Skrzyzowania pr¢tow nalezy wigza¢ drutem
migkkim, spawac lub laczy¢ specjalnymi zaciskami. Mozna uzy¢ gotowych siatek
zbrojeniowych, spetniajac powyzsze warunki. Dla zachowania wlasciwej otuliny nalezy
uktadane w deskowaniu zbrojenie podpiera¢ pod kladkami betonowymi lub z tworzyw
sztucznych o grubosci réwnej grubosci otulenia.

2.5.2 Uktadanie mieszanki betonowe;.

Betonowanie posadzki i rampy nalezy wykonywaé wylacznie w temperaturach nie
nizszych niz +5°C, zachowujac warunki umozliwiajagce uzyskanie przez beton
wytrzymato$ci co najmniej 15 MPa przed pierwszym zamarznigciem W wyjatkowych
przypadkach do puszcza si¢ betonowanie w temperaturze do -5°C. (nalezy wtedy uzy¢
odpowiednich do datkéw do betonu), jednak wymaga to zgody Inspektora nadzoru oraz
zapewnienia temperatury mieszanki betonowej +20°C w chwili ukladania i
zabezpieczenia uformowanego elementu przed utratg ciepta w czasie co najmniej 7 dni.
Do betonowania nalezy uzy¢ mieszanki z wytworni betonu. Nie dopuszcza si¢
wyrabiania betonu betoniarkami na budowie. Temperatura mieszanki betonowej w
chwili rozpoczgcia uktadania nie powinna by¢ wyz -sza niz 35°C. Niedopuszczalne jest
kontynuowanie betonowania w czasie ulewnego deszczu nalezy zabezpieczy¢ miejsce
robot za pomocg mat lub folii.

2.5.3 Pielegnacja mieszanki betonowe;j.

Bezposrednio po zakonczeniu betonowania zaleca si¢ przykrycie powierzchni betonu
lekkimi wodoszczelnymi ostonami zapobiegajacymi odparowaniu wody z betonu i
chronigcy mi beton przed deszczem i nastonecznieniem.

Przy temperaturze otoczenia wyzszej niz +5°C nalezy nie pozniej niz po 12 godz. od za
konczenia betonowania rozpocza¢ pielggnacje wilgotno$ciowa betonu i (przez polewanie
co najmniej 3 razy na dobg).

W czasie dojrzewania betonu elementy powinny by¢ chronione przed uderzeniami
i drganiami przynajmniej do chwili uzyskania przez niego wytrzymatosci na Sciskanie co
najmniej 15 MPa.

2.6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w STO

Kontrola jakosci wykonania zbrojenia polega na sprawdzeniu zgodnosci z projektem oraz
z podanymi wyzej wymaganiami. Zbrojenie podlega odbiorowi przed betonowaniem.
Dla okreslenia wytrzymatosci betonu wbudowanego w Konstrukcje nalezy w trakcie
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betonowania pobra¢ probki kontrolne w postaci kostek szesciennych o boku 15 cm i
poddac je badaniom laboratoryjnym.

2.7. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w STO.

2.7.1. Odbior zbrojenia

Odbidr zbrojenia przed przystgpieniem do betonowania powinien by¢ dokonany przez
Inspektora nadzoru oraz wpisany do dziennika budowy. Odbiér powinien polega¢ na
sprawdzeniu zgodnosci zbrojenia z dokumentacjg techniczng, rysunkami roboczym,
postanowieniami niniejszej specyfikacji oraz obowigzujacymi w tej kwestii normami.
2.7.2. Odbior robot betoniarskich.

Roboty powinny by¢ wykonywane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacja
techniczng oraz pisemnymi decyzjami Inspektora nadzoru. Podstawg odbioru roboét
betoniarskich jest:

- dostarczenie atestow z wytworni na zastosowang mieszanke betonowa,

- stwierdzenie Inspektora nadzoru o prawidlowosci wykonaniu robot.

Zakres robo6t zanikajacych lub ulegajacych zakryciu okreslajg pisemne stwierdzenia
Inspektora nadzoru lub inne dokumenty potwierdzone przez Inspektora nadzoru.

2.8. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-89/H-84023/06 Stal do zbrojenia betonu.

PN-84/B-03264 Konstrukcje betonowe, zelbetowe i spr¢zone. Projektowanie.
PN-B-01801 Konstrukcje betonowe i1 zelbetowe. Podstawy projektowania.

PN-B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podzial, nazwy i okres$lenia.
PN-EN 197-1 Cement. Sklad, wymagania 1 kryteria zgodnosci dla cementu
powszechnego

uzytku.

PN-EN 196-1 Metody badania cementu. Oznaczanie wytrzymatos$ci.

PN-EN 196-2 Metody badania cementu. Analiza chemiczna cementu.

PN-EN 196-3 Metody badania cementu. Oznaczanie czasu wigzania i statosci objgtosci.
PN-EN 196-6 Metody badania cementu. Oznaczanie stopnia zmielenia

SST-B-4 IZOLACJE kod CPV 45321000-3

1. WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania
izolacji

1.2 Zakres stosowania SST

Specyfikacje techniczne stanowig cze¢$s¢ Dokumentow Przetargowych 1 Kontraktowych 1 nalezy
je stosowaé w zleceniu i wykonaniu robot opisanych w podpunkcie 1.1

1.3 Zakres robot objetych SST

Roboty obejmuja wykonanie izolacji:

- przeciwwilgociowych

- pionowych i poziomych fundamentéw

- poziomych podposadzkowych

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sg zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi
normami oraz

okresleniami podanymi w Specyfikacji SST .Wymagania ogdélne

1.5 Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST. ,,Wymagania ogdlne"
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2. MATERIALY

2.1 Wymagania ogdlne dotyczace materiatlow
2.2.1 lzolacja przeciwwilgociowa

2.2.2. 1zolacja termiczna/ akustyczna

6. Kontrola jakosci robot

Ogo6lne wymagania dotyczace kontroli jakosci podano w SST Cz¢$¢ 6 ,,Wymagania ogolne”.

Zakres czynnosci kontrolnych dotyczacy warstw izolacyjnych powinien obejmowac:

- sprawdzenie prawidtowos$ci wykonania poszczegolnych warstw,

- sprawdzenie odchylenia powierzchni od ptaszczyzny za pomocg taty kontrolnej dtugosci 2 m
przyktadanej w roznych kierunkach, w dowolnym miejscu; przeswit pomiedzy tatg a badang
powierzchnig nalezy mierzy¢ z doktadno$cig do 1 mm,

- sprawdzenie przyczepnosci do podioza,

- sprawdzenie grubo$ci warstwy izolacyjnej (pomiar dokonany w trakcie realizacji robot lub

grubo$¢ okreslong na podstawie zuzycia materiatu izolacyjnego).

Wyniki kontroli powinny by¢ poréwnane z wymaganiami podanymi przez producenta systemu

izolacji i opisane w dzienniku budowy lub protokole podpisanym przez przedstawicieli

Inwestora (Zamawiajacego) i Wykonawcy.

Wymagania i tolerancje wymiarowe dotyczace warstw izolacyjnych

Prawidlowo wykonana izolacja powinna spetnia¢ nastepujace wymagania:

- cata powierzchnia izolowana powinna mie¢ jednakowy wyglad,

- na calej powierzchnia powinna by¢ natozona warstwa jednakowej grubosci (warunek

wlasciwej przyczepnosci),

- grubo$¢ warstwy izolacyjnej powinna by¢ zgodna z dokumentacja lub instrukcja producenta,

- dopuszczalne odchylenie powierzchni izolacji niecki i §cian od plaszczyzny poziomej

(mierzone tata dlugosci 2 m) nie powinno by¢ wieksze niz 3 mm na dlugosci laty i nie wigksze

niz 5 mm na catej dlugos$ci lub szerokosci posadzki,

- szczeliny dylatacyjne powinny by¢ wykonane zgodnie z instrukcja producenta systemu oraz

catkowicie materiatem wskazanym w projekcie,

- taSmy uszczelniajace dylatacyjne powinny by¢ utozone zgodnie z dokumentacja i instrukcja

producenta.

7. Obmiar robot
Ogolne zasady przedmiaru robot podano w SST Czgs¢ 7 ,,Wymagania ogdlne".

8. Odbior robot

Ogdlne wymagania dotyczace odbioru robdt podano w STO Czeé¢ 8 ,,Wymagania ogdlne".
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST 1 wymaganiami
Inspektora,

Jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

ST - KONSTRUKCJA SZYBU WINDOWEGO. KOD CPV 45320000

4.1. WSTEP

4.1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace konstrukcji szybu windowego .

4.1.2. Zakres robot objetych SST

Zakres robot objetych SST obejmuje roboty budowlane w zakresie rozbudowy
i dostarczenia z montazem konstrukcji szybu windy do  budynku Urzedu Gminy
w Trynczy.
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4.1.3. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t podano w STO. Wykonawca
robot jest odpowiedzialny za jako$¢ montazu oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacija
projektowa, SST, poleceniami Inspektora nadzoru oraz warunkami technicznymi
wykonania tego typu prac

4.2. MATERIALY

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w
STO.

Konstrukcja szybu windy

- ze stali walcowanej na gorgco S355 JR, spawana na spoing czotowa z pelnym przetopem
z RK 100 z godnie z rysunkami wykonawczymi.

4.3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STO.

Wykonawca przystepujacy do wykonania montazu powinien wykazaé si¢
posiadaniem elektronarzedzi i drobnego sprzetu budowlanego niezbednego do tego typu
prac.

4.4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STO.

Do przewozu konstrukcji nalezy stosowaé¢ samochody specjalistyczne ze stojakami.
Okucia nie zamontowane do wyrobow przechowuje i transportuje si¢ w oddzielnych
opakowaniach.

4.5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania rob6dt podano w STO.

Przed przystapieniem do montazu konstrukcji nalezy sprawdzi¢ wymiary. o$ciezy
Przed whasciwym zamocowaniem konstrukcja powinna zosta¢ ustawiona i zablokowana
za pomocg klinéw montazowych.

Po wypoziomowaniu progu i ustawieniu w pionie powinny by¢ zachowane jednakowe
luzy przy stojakach i nadprozu. Prog oscieznicy podeprze¢ na klinach lub klockach
podporowych. Do zamocowania o$cieznicy w osciezu stosuje si¢ taczniki zgodnie z
katalogiem szczegotow montazowych producenta ptyt. Rodzaj tacznikow ich wymiary i
rozstaw powinny by¢ tak dobrane, aby spetnione byty wymogi bezpieczenstwa z uwagi
na obcigzenia jakie wystgpuja przy eksploatacji okien. Luz na wbudowanie — szczeling
migdzy ramg oscieznicy a osciezem nalezy wypelni¢ materiatem

uszczelniajacym w celu uzyskania wymaganej izolacyjnosci termicznej i akustycznej
oraz zabezpieczenia przed wnikaniem wody z opadéw atmosferycznych.

4.6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w STO.

Przed wbudowaniem nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ z aprobatg techniczng lub
dokumentacja indywidualng w zakresie rozwigzania konstrukcyjnego, zastosowanych
materiatow 1 jako$ci wykonania oraz zgodnosci z zamowieniem.

W ramach odbioru robdt ulegajacych zakryciu w trakcie prac budowlanych nalezy
sprawdzi¢ podparcie progdw, zamocowania oscieznic, uszczelnienia luzow.

4.7. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w STO.

Sprawdzeniu podlega:

- zgodno$¢ z wymaganiami Zamawiajacego

- rodzaj zastosowanych materialow

Przy wbudowaniu konstrukcji nie powinno doj$¢ do zmiany cech geometrycznych
uszkodzen mechanicznych 1 trwalych zabrudzen ram, szyb, skrzydet i okué. Otwieranie
i zamykanie skrzydet powinno odbywaé sie bez zacie¢. Otwarte skrzydia nie moga
samoczynnie pod wlasnym ci¢zarem dalej si¢ otwiera¢ lub zamyka¢. Zamknigte skrzydta
powinny dolega¢ do oscieznicy wszystkimi narozami.
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4.8. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-88/ B-10085 Stolarka budowlana. Okna i drzwi. Wymagania i badania.
Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych Tom I cz. 4 —
Praca zbiorowa
PN-EN 10163-1:1999 — Stal. Powierzchnia blach grubych i uniwersalnych oraz ksztattownikow
Walcowana na goraco
Wymagania og6lne
PN-EN - 10016-2:1999/Ap1:2003 — Walcowka ze stali niestopowej do ciggnienia
i/lub walcowania na zimno.
Wymagania dla walcowki ogolnego przeznaczenia
PN-EN 10056-1:2000 Katowniki rownoramienne i nierdéwnoramienne ze stali
konstrukcyjnej.
Wymiary
PN-89/S-10050 — Obiekty mostowe. Konstrukcje stalowe. Wymagania i badania
PN-61/M-82331 — Sruby pasowane ze tbem szesciokatnym
PN-EN 757:2000 Materiaty dodatkowe do spawania. Elektrody otulone do recznego
spawania lukowego stali 0 wysokiej wytrzymatosci.

SST RB MONTAZ WINDY  KOD CPV 45313100-5
1. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji.

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace robot budowlane w zakresie
rozbudowy i dostarczenia z montazem konstrukcji szybu windy do budynku Urzedu Gminy
w Trynczy.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji.

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1. Ustalenia zawarte w specyfikacji obejmujg
wszystkie czynno$ci umozliwiajgce 1 majace na celu wykonanie wszystkich robot zwigzanych z
montazem Szybu. Obejmujg one prace zwigzane z dostawg urzadzenia, wykonawstwem i
wykonczeniem robot wykonywanych na miejscu.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacjq.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na
celu:

- utozenia kabla zasilajacego do szatki sterowniczej dzwigu.

- zamontowania tablicy o§wietlenia administracyjnego z wymaganymi zabezpieczeniami,

- wykonanie niezbednego o$wietlenia szybu windy,

- montaz dzwigu w szyDbie,

- zamontowanie wentylacji w szybie.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi Polskimi Normami
1 Ogo6lng Specyfikacja Techniczng pkt. 1.5.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.
Ogo6lne wymagania dotyczace zasad prowadzenia rob6t podano w Ogolnej Specyfikacji
Technicznej STO
pkt. 2.Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z umowa,
Ogo6lng Specyfikacjg Techniczng 1 poleceniami Inzyniera (Inspektora nadzoru). Wprowadzenie
jakichkolwiek odstgpstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji Inwestora i Inspektora
nadzoru inwestorskiego.
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2. MATERIALY.
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow.
Ogolne wymagania dotyczace materiatéw i ich rodzaju podano w Ogoélnej Specyfikacji Technicznej
STO pkt.4.
2.2. Montaz windy przeznaczonej dla osob niepetnosprawnych.
- obstuga kondygnacji: zewnetrze/parter/pigtro
- ilo$¢ przystankow: 3

-uktad katowy
- udzwig: do 1000 kg
- predkos$¢: do 1,0 m/s

- drzwi kabiny windy busowe, harmonijkowe o szer. 90cm (wg rysunkow) - nie ograniczajace
przestrzeni tadunkowe;j
- drzwi szybu windy jednoskrzydtowe z przeszkleniem
- wysoko$¢ podnoszenia: wynikowo z obstugiwanych kondygnacji j.w.
- glebokos¢ podszybia min. 1.30 m - zgodna z wymaganiami producenta
- typ: naped elektryczny,
1 — szafa sterownicza do windy zlokalizowana na najwyzszej kondygnacji (pi¢tro), bezposrednio
przy urzadzeniu.
- fundament: zelbetowy, monolityczny z zabezpieczeniem p. wodnym i p. wilgociowym, wykonany
z betonu C25/30
- szyb z profili stalowych spawany (lub skrgcany) na miejscu montazu, malowanie p. korozyjne
I nawierzchniowe, panoramiczny z wypetnieniem szktem warstwowym 6.6.2
- wysokos$¢ szybu 9,10 m od poziomu terenu
- zewn. wymiary szybu (max): 2300 x 2050 [mm]
- wewn. wymiary szybu (min): 2100 x 1850 [mm]
- kabina dzwigu: nieprzelotowa - katowa, stal nierdzewna INOX
- wewn. wymiary kabiny S x G x H (min): 1400 x 1400 x 2100 [mm)]
- podtoga: wyktadzina antyposlizgowa
- sufit z o$wietleniem energooszczednym (listwa LED)
- kaseta dyspozycji w kabinie: w kolumnie ze stali nierdzewnej na catej wysokosci kabiny
- porecz: ze stali nierdzewnej
- kasety wezwan na kondygnacjach: wbudowane, stal nierdzewna, pigtrowskazywacz (kolor -
mono), wskaznik kierunku jazdy (mono)
- wyposazenie kabiny: kurtyna $wietlna, pigtrowskazywacz (mono), oswietlenie awaryjne
2 godz., system dwustronnej komunikacji, przyciski dyspozycji, przyciska ,,ALARM”,
stacyjka serwisowa, wentylator,
- awaryjny zjazd: funkcja automatycznego dojazdu do najblizszego przystanku,
- zasilanie: elektryczne, zgodnie z wymogami producenta
- sterowanie: elektroniczne

3. SPRZET.
3.1. Ogodle wymagania dotyczace sprzetu.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej STO pkt. 3.
Rodzaje sprzetu uzywanego do robot montazowych pozostawia si¢ do uznania przez
Wykonawce przy jednoczesnym zachowaniu norm ochrony srodowiska i przepiséw dotyczacych
uzytkowania.
Prace montazowe nalezy wykonywac recznie przy uzyciu drobnego sprze¢tu pomocniczego oraz
wskazanego przez producenta urzadzenia oraz odpowiednie drabiny i rusztowania.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogole wymagania dotyczace transportu.
Ogolne zasady dotyczace transportu podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej STO pkt.4.
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4.2. Transport materialow.

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich srodkéw transportu, ktory pozwoli unikngé
uszkodzenia 1 odksztalcen przewozonych urzadzen 1 materiatoéw. Zatadunek, transport i
roztadunek materiatoéw nalezy prowadzi¢ zgodnie z przepisami BIOZ i przepisami o ruchu
drogowym.

Rodzaj i liczba $rodkow transportu, musi gwarantowac¢ ciggto$¢ prowadzenia prac budowlanych.
Urzadzenia powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ 1 uszkodzeniami i
zawilgoceniem w czasie transportu.

Wyroby powinny by¢ dostarczane w oryginalnych opakowaniach producentow.
Na kazdym opakowaniu powinna by¢ umieszczona etykieta podajaca, co najmniej nastgpujace
dane:

- nazwg¢ 1 adres producenta,

- oznaczenie ( nazw¢ handlowg),
- nr PN lub Aprobaty Technicznej, nr dokumentu dopuszczajacego do obrotu i powszechnego
stosowania

w budownictwie, znak budowlany.

Na terenie obiektu urzadzenia nalezy transportowa¢ wdzkami, obstugiwanymi r¢cznie.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Zasady ogolne wykonywania robot.

Ogolne zasady wykonywania robot podano w Ogoélnej Specyfikacji Technicznej STO pkt.5.1.
Wykonawca prowadzacy roboty montazowe podlega przepisom prawa budowlanego.

5.2. Warunki przystapienia do robét.

Montaz nalezy poprzedzi¢ sprawdzeniem tolerancji wykonania szybu windowego i
zamontowania statych kotew i tgcznikow do montazu urzadzenia dzwigowego, zgodnie z
instrukcjami producenta.

W szybie mozna umieszcza¢ wylacznie przewody zwiazane z pracg dzwigu.

Utozenie kabla zasilajacego od rozdzielnicy do szafki sterowniczej dzwigu.

Wykonanie niezbednego oswietlenia szyboéw windowych,

5.3. Montaz urzadzen dzwigowych.

Montaz urzadzenia nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z instrukcja producenta.
Zespot napedowy dzwigu powinien by¢ zamontowany w sposob uniemozliwiajacy przenoszenie
si¢ drgan na konstrukcje budynku. Szczegdtowe wymagania jakim powinien odpowiada¢ szyb
dzwigu, wtym nadszybie i podszybie, okreslaja przepisy o dozorze technicznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej STO pkt. 6.

Przed przystapieniem do prac nalezy przeprowadzi¢ kontrole przygotowania do prac. Kontrola ta

powinna polegac na:

- sprawdzeniu wymaganych uprawnien ekipy wykonawczej (np.: do obstugi sprzetu) oraz
wyposazenia w wymagane srodki BHP,

- sprawdzeniu kompletnosci zestawu narzgdzi i maszyn stuzacych do prac wykonawczych,

Kontrola wykonania poszczeg6lnych elementow jak i catego przedmiotu zamdwienia powinna

obejmowac:

Kontrolg konstrukeji dzwigu windowego,

Kontrole migdzy operacyjna,

Kontrole koncowa.

6.1.1. Kontrola mi¢dzy operacyjna.

Kontrola migdzy operacyjna powinna obejmowac prawidtowos$¢ wykonania rob6t zanikajacych i
ulegajacych zakryciu.

6.1.2. Kontrola koncowa.

Kontrola polega na sprawdzeniu braku uszkodzen mechanicznych, rys, wgniecen i trwatych
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zabrudzen elementow dzwigu.
Sprawdzenie wykonania montazu urzadzen dzwigowych (po uprzednio otrzymanym protokole
UDT), jego dziatania (jazdy probne).
6.1.3. Badania w czasie realizacji i odbioru robot.
Kontrola dostarczonych na budow¢ zestawow wyrobow oraz wyrobow polega na sprawdzeniu
zgodnosci dokumentow dopuszczajacych poszczegdlne wyroby do obrotu i stosowania z
dokumentami odniesienia.

Sprawdzeniu winna podlega¢ prawidtowo$¢ oznakowania poszczegolnych wyrobdéw (oznakowanie

znakiem B i znakiem CE).

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w Ogoélnej Specyfikacji Technicznej STO pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiaru.

Jednostkg obmiaru jest:

- 1 szt. kompletnego urzadzenia.

8. ODBIOR ROBOT I PODSTAWY PLATNOSCI.

8.1. Ogolne zasady odbioru robdt.

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej pkt. 8. Przy
wykonywaniu rob6t konieczny jest systematyczny nadzor techniczny prowadzony przez

Wykonawece, a takze nadzor inwestorski. W czasie wykonywania robot konieczne jest prowadzenie

dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami, w ktorym powinny by¢ wpisane

wszystkie spostrzezenia dotyczace jakosci podtoza, warstwy ocieplajgcej i wyprawy zewngtrzne;.

8.1.1. Odbior materialow.

Odbior materiatdéw powinien by¢ dokonany przed ich wbudowaniem. Odbior materiatow powinien

obejmowac sprawdzenie ich wlasciwosci technicznych zgodnie z wymaganiami odpowiednich

norm przedmiotowych lub §wiadectw dopuszczenia do stosowania w budownictwie.

Sprawdzenie materiatow nalezy przy odbiorze robot zakonczonych przeprowadzié posrednio na
podstawie zapisow w dzienniku budowy i zaswiadczen (atestdw) z kontroli producenta,
stwierdzajacych zgodnos¢ uzytych materialéw z dokumentacja techniczng oraz wlasciwymi
normamil.

8.1.2. Odbiér techniczny robdét.
W czasie wykonywania robot nalezy przeprowadzac ich czg¢sciowy odbidr robot zanikajacych i
ulegajacych zakryciu.
Po zakonczeniu robdt powinien by¢ dokonany odbidr ostateczny polegajacy na sprawdzeniu
wykonanego przedmiotu zamowienia z podanymi w wytycznych wymogami. Nalezy oceni¢
nastepujace elementy:
- wykonanie podtaczenia zasilania dzwigu,
- wyposazenie szafki sterowania
- zamontowanie urzadzen dzwigowych.

8.2. Podstawa platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej pkt.9.

8.2.1. Cena wykonania jednostki obmiarowej obejmuje:
- przygotowanie stanowiska roboczego,
- dostarczenie materiatow, narzedzi, sprz¢tu oraz urzadzenia,
- zabezpieczenie innych elementdw przed zanieczyszczeniem, uszkodzeniem w trakcie prac
wraz z pozniejszym ich usunigciem,
- montaz i demontaz rusztowan,
- wykonanie o$wietlenia,
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- zamontowanie urzadzenia w gotowym szybie ,

- dopasowanie i wyregulowanie,

- podiaczenie do zasilania,

- proby uzytkowe i regulacje,

- usunigcie ewentualnych zabrudzen,

- likwidacje stanowiska roboczego wraz z uporzadkowaniem.

9. PRZEPISY I NORMY DOTYCZACE PROWADZENIA ROBOT,

PN-EN 81-2 - Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania dzwigdéw - Czg$¢ 2:
Dzwigi hydrauliczne;

PN-EN 81-28 - Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania dzwigow. Dzwigi
przeznaczone do transportu 0s6b i towarow. Czes$¢ 28: System zdalnego alarmowania w
dzwigach osobowych i towarowych;

PN- IEC 60364 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych;
Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z 22.05.2003 w sprawie zasadniczych
wymagan dla dZwigéw 1 ich elementow bezpieczenstwa Dz. U. Nr 117 poz. 1107 - wdrozenie

Dyrektywy 95/16/WE

SST - ROBOTY WYKONCZENIOWE

5.1. WSTEP

5.1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace robot budowlane w zakresie
rozbudowy i dostarczenia z montazem konstrukcji szybu windy do budynku Urzedu Gminy
w Trynczy
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5.1.2.Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.
5.1.3.0kreslenia podstawowe

Okreslenia 1 nazewnictwo uzyte w niniejszej szczegotowej specytikacji technicznej sg
zgodne z obowigzujgcymi podanymi w normach PN i przepisach Prawa budowlanego.
5.1.4.Zakres rob6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegOlowe] specyfikacji technicznej obejmuja
wszystkie czynnos$ci tj. wykonczenie krawedzi stropéw uzupelnienie warstw
posadzkowych, wypetnienie bruzd instalacji elektryczne;j.

5.1.5.0gdblne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodnos$¢ z
dokumentacja projektowa, SST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogolne wymagania
dotyczace robot podano w ,,Wymaganiach ogdlnych” pkt. 2 ogdlnej specyfikacji
technicznej.

5.2.MATERIALY
5.2.1Wymagania ogdlne

Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania 1 sktadowania podano w
STO ,,Wymagania og6lne” pkt. 3.1.
5.2.2.Materiaty potrzebne do wykonania robot .

Uzupehienie tynkow stropoéw i $cian uszkodzonych w trakcie wykuwania otworow i
bruzd instalacyjnych - tynk cem.-wap. kat III, obramowanie otworu w S$cianie
zewngtrznej niskiego parteru tynk cem-wap. kat IV. Uzupeli¢ cokolty na wzor

istniejacych.

5.3.SPRZET
5.3.1.Wymagania ogodlne

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STO ,,Wymagania og6élne” pkt. 3.2.
5.3.2.Sprzgt do wykonywania robdt

Prace wykonczeniowe nalezy wykonywac przy uzyciu elektronarzgdzi i drobnego sprzetu
budowlanego. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jakos¢ 1 sSrodowisko wykonywanych robot



5.4. TRANSPORT
5.4.1 Wymagania ogolne

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ,,Wymaganiach ogolnych” STO pkt. 3.3
specyfikacji technicznej.

5.4.2 Transport materiatow

Transport materiatow odbywa si¢ przy w sposob zabezpieczajacy je przed przesuwaniem
podczas jazdy, uszkodzeniem mechanicznym zawilgoceniem i zniszczeniem, a okreslony w
instrukcji Producenta i dostosowanej do polskich przepiséw przewozowych.

5.4.3 Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, (do czasu, gdy beda one
potrzebne do wbudowania) byly zabezpieczone przed zniszczeniem, zachowaty swoja jako$¢ i
wlasciwosci oraz byly dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru inwestorskiego.
Przechowywanie materialdéw musi si¢ odbywa¢ na zasadach i w warunkach odpowiednich dla
danego materiatu oraz w sposob skutecznie zabezpieczajacy przed dostepem osob trzecich.

5.5.WYKONANIE ROBOT
5.5.1.Wymagania ogodlne

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robdt podano w ,,Wymaganiach ogdlnych” STO
pkt 5 ogolnej specyfikacji techniczne;.
5.5.2.Warunki przystapienia do robot

Przed przystapieniem do wykonywania robot wykonczeniowych musza by¢ zakonczone
wszystkie roboty zwigzane montazem windy i szybu windowego. Pomieszczenia powinny by¢
oczyszczone z gruzu i odpadéw oraz powinny by¢ suche i dobrze przewietrzone.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wymagania ogdlne

Ogo6lne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w STO ,,Wymagania ogdlne”
pkt 5

7 OBMIAR ROBOT

Ogo6lne wymagania dotyczace odbioru robot podano w specyfikacji technicznej ,,Wymagania
ogodlne STO pkt. 7.

W wyniku odbioru nalezy:
- sporzadzi¢ czgSciowy protokot odbioru robot
- dokona¢ wpisu do dziennika budowy

Jezeli wszystkie czynnosci odbioru robdt daty wyniki pozytywne wykonane roboty nalezy
uzna¢ za zgodne z ST, PB 1 PW.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogoblne zasady odbioru robot.

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ,,Wymaganiach ogolnych STO pkt.7”.
8.2. Zgodnos¢ z dokumentacja

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inspektora

nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania (z uwzglednieniem dopuszczalnych toleranciji)
daty pozytywny wynik.
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